T.C
SELCUK UNIVERSITESI
ZIRAAT FAKULTESI
TARIM MAKINELERI VE TEKNOLOJILERI
MUHENDISLIGI BOLUMU 5

OZDOKEN

5 m KATLAMALI DiK ROTOVATOR
(MERDANELI)

DENEY RAPORU

Tarih: 13.06.2023 Konya Rapor No: 2023/189




S.U. Ziraat Fakiiltesi Tarim Makineleri ve Teknolojileri Miihendisligi Bﬁliimﬁ ; {’ fz \
fmalater Kurulug ‘MORENI AGRICULTURAL MACHINERY RIS, |
Via Eugenio Montale, 35, 25018 Montichiari BS, Haly%;j AT

ithal eden Kurulus -0ZDOKEN Tar. Mak. San. ve Tic A.S.
1.Organize Sanayi Bol. Bayrampasa Cd. Giivengli Sk.No:5
SelguklW/KONYA

Deney I¢in Bagvuran Kurulus .0ZDOKEN Tar. Mak. San. ve Tic A.S.
1.0Organize Sanayi Bol. Bayrampasa Cd. Giivengli Sk. No:5

Selguklw/ KONYA
Deneyi Yapan Kurum .§ {]. Ziraat Fakiiltesi Tarim Makineleri Ve Teknolojileri
Miihendisligi Bolimii
KONYA
Deneyin Yapildig1 Yer . §.{J. Ziraat Fakiiltesi Tarim Makineleri Ve Teknolojileri
Miihendisligi Boliimii ve Konya gevre arazileri
KONYA
Deney Siiresi 22.05.2023 — 13.06.2023
Deney Materyalinin:
Adi - 5 m Katlamali Dik Rotovatdr (Merdaneli)
Markasi : MORENI
Modeli : E500P
Tipi ~ « Asilir Tip

Bu deney raporu 13.06.2028 tarihine kadar gegerlidir.

N




S.U. Ziraat Fakiiltesi Tarim Makineleri ve Teknolojileri Miihendisligi Bolamiy [~ 13 |
1.TANITIM VE TEKNIK OZELLIKLER o ) =
«®ZDOKEN Tar. Mak. San. ve Tic A.S.” tarafindan ithal edilen dik. rotovatoe, |

hareketini traktor kuyruk milinden almakta ve traktore {ic nokta aski diizeni. ile’

baglanmaktadir. Bir toprak isleme makinasi olan dik rotovatdr 6zellikle bag, bahce ve tarlada
kullamlmakta olup, aym zamanda tarlada tohum yatag hazirlamada, an1z bozma isleminde ve
organik maddelerin topraga kanstirilmasinda da kullanilmaktadr.

Rotovatér dikey milli olup, bu mil iizerine bigaklar diisey olarak baglanmustir. Bu
bigaklar yardimiyla toprak pargalanip, karistinimaktadir. Rotovatoriin arkasinda ise disli
merdane bulunmaktadir. Rotovatdr sart ve siyah renge boyanmig olup iizerinde imalatg
firmanin admin bulundugu bir etiket bulunmaktadir.

Makinanin Genel Ozellikleri:
(Olgiiler ¢atimin yatay durumunda ve diiz bir zeminde alinmistir)

Toplam SRR SRR
Toplam genighik(Katlanmis§) .......oocseveeussemsnissensenenmcenens: :2360 mm
Toplam geniglik(l§ dUrUMU) c.ooovevvvvmminsrrinicssinnssessnnesaese :5120 mm
Toplam yiikseKIK(KAtlanmis§) ......cooueeeseessussensinssnssessensenss 2560 mm
Toplam yiikseklik(ls dUrumu) .....cooooeeeeeeviesssssrissmnssessees :1500 mm
Rotovato is genisligi (konstrﬁktif)..................................:5000 mm
TOPIAM ABITIIK covovrvereressernsseimmnsisssssssssssssensssssssensssnnssssssees :2590 kg

1.1. Cat1 ve ii¢ nokta aski diizeni

Makine {i¢ kisimdan olusturulmustur. 1. Kisimu gat1 ve {i¢ nokta aski sistemi, 2 ve 3.
kisimlar ise katlanabilir 6zellikte yapilmis rotovatér tiniteleri olusturmaktadir.

Rotovatdr ¢atisy, 12 mm’lik sac malzemelerin sekillendirilerek kaynaklanmas: ile
olusturulmustur.

U¢ nokta aski diizeni alt baglanti noktalan 15 mm’lik sac malzemelerin
kaynaklanmast ile olusturulmus ve makine gatisina pernolarla mafsall olarak baglanmustir.
Ust baglanti noktast 12 mm’lik sacin 8 mm’lik sac ile kaynaklanarak desteklenmesi ile
olusturulmustur. Ug nokta aski diizeni TS ISO 730’a gore kategori 3N ve 3 kategorilerine
dahildir.

2 ve 3. Kisim ¢atilar1 12 mm’lik saclarin sekillendirilip kaynatilmasi ile olusturulmus
ve rotovatdr catisina kelepge ve civatalarla baglanmustir. Rotovator catilan1 ise 80x80x6
mm’lik profil ve @32x4 mm’lik malzemenin yanlardan 10 mm’lik saclarin kaynaklanmas ile
olusturulmustur. Olusturulan 2. ve 3. Kisimlar, makine ana catisina mafsalli olarak
katlanabilir sekilde baglanmustir.

Makinamn 6n kisminda traktdr iz genigligine gore baglanmig 2 adet kazayagi
bulunmaktadir. Kazayagi 6 mm ve 10 mm’lik saclarin sekillendirilip kaynaklanmas1 ile
olusturulmus ve rotovatdr gatisina 15 mm’lik sac malzemelerin birlestirilmesi ile olusturulmus
bileklerle civatalar yardimiyla baglanmistir. Bileklerin asag1 yukar1 hareket ettirilmesi ile
derinlik ayar1 yapilabilmektedir.

1.2. Katlama ve kilitleme mekanizmalar:

Makinenin yol durumuna ve caligma konumuna gelmesi iki adet hidrolik silindir
yardimiyla yapilmaktadir. Hidrolik silindirlerin bir ucu ana ¢atrya diger ucu ise ana ¢atinin sag
ve sol tarafinda bulunan 2. ve 3. kisimlara pernolarla mafsalli olarak baglanmis ve traktdr
hidrolik sistemi yardimiyla hareketlendirilmektedir.

Hidrolik silindir
Silindir dis ¢apt : 135 mm
Piston kolu ¢ap1 : 45mm

Strok - 145 mm A\ gM o]
\\.
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Ana cati iizerine her iki tarafta mafsalli olarak baglanmis ve 10 mm’BK sacdan’| -

yapilmis kanca seklinde kilitleme mekanizmasi bulunmaktadir. Kilitleme mekamzmalamblref i\

adet hidrolik silindir yardimiyla hareketlendirilmektedir. g g

1.3. Derinlik ayar diizeni

Makinanin derinlik ayar traktor {i¢ nokta aski sistemi hidrolik kumanda kollar
yardimiyla yapilmaktadir.

1.4. Hareket iletim diizeni

Makina hareketini traktor kuyruk milinden almaktadir. Kuyruk milinden alinan
hareket ana cati iizerindeki disli kutusuna gelmekte, buradan da her iki taraftaki rotovator
{initeleri tizerinde bulunan disli kutularina hareket diisey olarak 90° cevrilerek ozel olarak
yapilmig kapal sistem disli kutusuna iletilmektedir. Hareket, iki adet 6 mm’lik sac
malzemenin biikiiliip birbirine civatalarla baglanmast ile yapilmig kapali sistem disli kutusu
icerisindeki alin disli grublari yardimiyla rotovator bigak grublarinin baglandig1, dikey
durumdaki millere iletilmektedir

1.5.Bigak grublan
Ozel olarak yapilmis kapal sistem disli kutusu altindaki flanglara iki adet bigak, ikiser
adet civata ile diisey olarak baglanmistir.

Flang Gapl...c..ccueereeeenennemmnmrnennneneenest 180 mm
F1ans SAYISL c..cveruemusmsnscscuemsusnnasssnsessscacuess <22 adet
BIGAK SAYISL...oovrrerermesensnsasmnnismsssissacasansanes : 44 adet
Bigak uzunluBU. ...oervenininarniieeeieinnes : 320 mm
Bigak Kalinlif1....oonvevnniinnmiiiniiiinnennns : 15 mm
Bigak galigma dairesi ¢ap1 (ortalama) ......: 250 mm
Bigak ¢evre RIZ1......uueeriminnrniniieiennnnnst 4,31 m/s
Bigak Sertlifi. .. oeveennirmnnnmrrinneninninnent 46-49 RSD-C
Bigak agirlif (ortalama)..........cooeneriinin 13425 ¢

1.6. Merdane

Merdane her iki taraftaki rotovator nitesi arkasinda ayr1 ayri olmak tizere iki par¢adan
olusmaktadir. Merdane catisi 80x80x5 mm Olgiisiindeki profillerden ve 12 mm’lik saclardan
yapilmis olup bu ¢ati {izerine yataklandirilmigtir. Merdane c¢ap1 450 mm olup, 320 mm
¢apinda 5 mm kalinhigindaki boru malzemenin {izerine 10 mm kalmhgmnda ve 65 mm
yiiksekligindeki dislerin kaynaklanmast ile olusturulmustur. Disliler arasinda 5 mm’lik sacdan
yapilmig ve 10 mm’lik saclarla merdane c¢atisina baglanmis styiricilar bulunmaktadir.
Merdane, rotovatOr gatisina kaynaklanmig 10 mm’lik sac malzemeler arasma 15 mm’lik sac
malzemelerle baglanmis olup, merdanenin sikistirma etkinligi bu baglanti saclar tizerindeki
delikler ile kademeli olarak ayarlanabilmektedir.

1.7. Siirgii
Rotovatdr ve merdane arasinda tesviye igini yapan strgi bulunmaktadir. Sitirgii 10

mm’lik sacin sekillendirilmesiyle yapilmis olup makine ¢atisina 60x60x4 ve 50x50x4 mm
dlciilerindeki kare profillerin i¢ ige gegmesi ile olusturulmus sonsuz vidali toplamda dort adet
derinlik ayar mekanizmasi, 10 mm’lik sac malzemeler ile rotovatdr gatisini olusturan sac
{izerine civatalarla baglanmustir. Strgiler ayn ayr her iki rotovatdr iinitesine ikiser adet
sonsuz vidal sistemle baglanmstir. R

i e
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2. DENEMELER EE SN
Denemeler T.C. Tarim ve Orman Bakanlhifi Tarim Reformu GenelMudﬁrlugu”
Tarimsal Mekanizasyon Araglar1 Deney flke ve Metodlar1”, TS ISO 730, TS 7622 TSK 282
ve TS EN ISO 6508-1 esas alinarak, tarla ve laboratuvar denemeleri olarak: iki asdtﬁada
yapilmustir. s

2.1. Tarla Denemeleri

Dik rotovatoriin tarla denemeleri Konya ilinde giftci arazisinde ve oturmus toprak
kosullarinda yapilmustir. Rotovator degisik ilerleme hizlarinda calistirilarak, ayar ve kullamm
kolayligi, is derinligini koruyup korumadif1, parcalama etkinligi ve is basans: ile yapisal
saglamh@ incelenmistir.

2.2. Laboratuvar Denemeleri

Laboratuvar denemelerinde rotovatdriin yapisina iliskin teknik ozellikleri, ti¢ nokta
aski diizeninin, bigaklarimn sertlik degerlerinin standartlara uygunlugu kontrol edilmistir.
Tarla denemeleri sonunda rotovatdriin gatisinda, ¢ nokta aski diizeninde, bigak grublarinda,
disli merdanede, miller ve hareket iletim sisteminde ve baglant1 yerlerinde kirilma, gatlama ve
kalic1 deformasyonun meydana gelip gelmedigi incelenmistir

3.DENEME SONUCLARI

Tarla denemesi sonuglarina gére rotovatoriin kullanim1 ve ayarlarninin basit oldugu
gozlenmigtir. Makinada herhangi bir kirlma ve deformasyon olmamis ve konstriiksiyona
uygun ve saglam oldugu saptanmigtir. Rotovatdriin caligtinimast igin gerekli kuyruk mili giicti
ihtiyac1 yaklagik olarak 44,8 kW olarak belirlenmistir. Rotovatdriin normal c¢alisma
kosullarinda yaklasik 3,5 km/h ilerleme hizinda ve ortalama 18 cm is derinliginde is basarist
yaklagik 14,8 da/h olarak, bigaklarin is derinligini korumasi, toprag par¢alama ve kanstirma
etkinliginin iyi oldugu saptanmistir.

4. SONUC

«3ZDOKEN Tar. Mak. San. ve Tic A.S.” tarafindan ithal edilen 5 m Katlamali Dik
Rotovator (Merdaneli) tarim teknigi yoniinden UYGUN oldugu kanaatine varlmstir.

NOT: Deneyi yapilan makine serisinden herhangi bir numune istendiginde tekrar
deneye tabi tutularak denenen, makinaya uygunlugu kontrol edilebilir. Uygun olmadig1 tespit
edilirse onceden verilmis olan deney raporu gecersiz sayllmak lizere ilgililere bildirilir.
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DENEY KOMIiSYONU :

Ogr. Gor. Dr. Ergiin CITIL

Ogr. Gor. Hasan KIRILMAZ ('/ ﬁ

/

Ars. Gor. Yusuf CIFTCI

Bu rapor 6 sayfadan olugmaktadr.

13.06.2023

‘%_5
Dr. Ogr. Uyesi Seda SAHIN
Boliim Bagkan V.

Yukaridaki imzalarin Deney Komisyon Uyelerine ait oldugu onaylanir.

13.06.2023

Prof. br. $o% GEZGIN
S.U. Ziraat Fakiiltesi Dekan V.




